V Zamberku dne 05.09.2024

Vysvétleni dokumentace k veiejné zakazce: .. Albertinum Zamberk — poiizeni RHB vybaveni
pro pneumologickou a fyziologickou naslednou pééi‘, ¢ast 2g“

Vazeni,
poskytujeme vysvétleni zadavaci dokumentace kvySe zminéné zakazce zadavatele Albertinum,

odborny 1é&ebny Ustav, Zamberk.

Dotaz €. 1.:

Jako zéjemce o gast ve vybé&rovém fizeni s nazvem Alber inum Zamberk — pofizeni RHB vybaveni
pro pneumologickou a Llizeologickou naslednou péc¢i Vam touto cestou zasilam dotazy k ¢asl 1a.
Predmétem této Cas(| zakazky je pristrojové vybaveni, jehoz technicka specifikace a popis funkci je
stanoven jen zakladnim popisem bez bliz8i definice prisluSenstvi. PFi takto aktualné stanovenych
pozadavcich mize dojit k situaci, kdy zadavatel pofidi pfistrojové vybaveni, které nebude piné
vyhovovat jeho medicinskym potfebam a muze nastat situace, ze zadavatel bude nasledné potfebovat
dokupovat rdzné pfisluSenstvi.

Z vySe uvedenych divodl zasilam navrh na Upravu technickych pozadavk(, kde uvadime takovy
popis pFistroju, ktery je obvykle pro dany typ zdravotnického zafizeni pofizovan jako vhodny a
vyhovuijici.

Bude zadavatel pozadovat polozky pfedmétu plnéni minimalné v této konfiguraci?

1. MOTOMED 2 ks

Lécebny pohybovy pfistroj ur€eny k rehabilitaci na voziku pro DK a HK

elektromotoricky pfistroj pro pasivni, asis(ivni nebo akllvni trénink Uplné nebo ¢aste¢né imobilnich
pacientd; stabilni celoocelova konstrukce pfistroje véetné dezinfikovatelnych ocelovych
bezpecnostnich chodidlovych podlozek umoziuje procviceni hornich a dolnich konéelln pfistroj je
uréen pro: pro opétovné vytvareni, obnovovani pohybovych schopnos(], a posilovani zbytkovych sil
svall

Ovladani pfistroje: pomoci ovladace s dotykovym displejem jednoduché intuiflvni ovladani

Parametry nastaveni:

pocet otacek motoru pfi pasivnim tréninku od 0 do min. 60 ota¢ek za minutu

brzdny odpor pro aklvni praci svald min. 1-20 jemnych stupni (od zcela lehkého az po zcela tézky
doba cviceni je nastavitelnd bud’ min. v rozsahu od 0 do 120 minut, nebo na trvaly provoz nezavislé
nastaveni rychlos(] a sily motoru.

znazornéni symetrie

mollvacni program, pfednastavené programy terapie

programy terapie - specificky trénink dle typu nemoci

automalcka detekce vystrelujici kieCe s naslednym

zastavenim pfistroje a uvolnéni opaénym smérem

program pro vyuzill zbytkovych sil svall "servo cvi¢eni"



vysSkové nastaveni chodidlovych podlozek a trenazéru pazi pomoci plynové pruziny

moznost sollwarového upgradu na aktualni lepsi verzi nebo verzi "parkinson" pomoci usb
kompletné desinfikovatelna konstrukce (PC/ABS)

PrisluSenstvi:

Podlozky pro dolni ¢ast pazi s manzetou

lytkové opérky

fixace nart v podlozce

pojistka prol1 pfevrhnul] voziku

2. MOTOMED 2 ks

Lécebny pohybovy pfistroj uréeny k rehabilitaci z I0zka pro DK a HK

elektromotoricky pfistroj pro pasivni, asis(lvni nebo akllvni trénink Uplné nebo ¢aste¢né imobilnich
pacientd; stabilni celoocelova pojizdna konstrukce pfistroje véetné bezpecénostnich chodidlovych
podlozek komplet desinfikovatelna konstrukce diky (PC/ABS)

vySkové nastaveni pomoci plynové pruziny

vybaveno roztaznym podvozkem

procviceni dolnich a hornich konceln

moznost pozice ze 3 stran postele, bez nutnos( fixace k 10zku

moznost nastaveni ohybu kolen-pfiblizeni/oddaleni motoru od pacienta

odnimatelny ovladaci panel

Moznost dodani v détské verzi

pristroj je uren pro: pro opétovné vytvareni pohybovych schopnos(], k prevenci vyskytu kontraktur,
prolezenin, trombéz a posilovani zbytkovych sil svalu

Ovléadani pfistroje: pomoci ovladace s dotykovym displejem

jednoduché intuillvni ovladani

Parametry nastaveni:

pocet otacek motoru pfi pasivnim tréninku od 0 do min. 60 ota¢ek za minutu

brzdny odpor pro ak[vni praci svalll min. 1-20 jemnych stupnud od zcela lehkého az po zcela tézky
doba cvi€eni je nastavitelnd bud’ min. v rozsahu od 0 do 120 minut, nebo na trvaly provoz
nezavislé nastaveni rychlos(1 a sily motoru.

znazornéni symetrie dolnich i hornich koncelln

mollvacni program

programy terapie - specificky trénink dle typu nemoci

automalcka detekce vystrelujici kfeCe s naslednym

zastavenim pfistroje a uvolnéni opaénym smérem

program pro vyuzill zbytkovych sil svall "servo cvieni"

Prislusenstvi

Ocelové-dezinfikovatelné chodidlové bezpecénostni podlozky

Rychlé fixace chodidel do chodidlové podlozky

lytkové podlozky na odleh&eni nohou véetné ramena

Dezifikovatelna Uprava fixaénich pasek



Vymeénitelné podlozky pod ruce s fixacnimi pasky - rychla vyména

Roztazné pojizdné zafizeni v¢. fixacniho systému k podlaze

Sériovy port ak(vni

Dokovaci stanice k odnimatelnému ovladacimu panelu

3. Minirotoped 2 ks

Minirotoped vhodny pro rehabilitaci €i jako udrzovaci pomdcka. Kompakini model s manuélnim
ovladanim zatéze, vhodny pro nenarocné kondicni cviceni.

Technicky popis:

kompaktni rotoped s manudlnim ovladanim zatéze a plynulo regulaci zatéze koleckem

konstrukce je skladaci

Zobrazované parametry na pocitaci: ¢as cviceni, otacky za minutu, celkovy pocet zabérl, spotiebu
kalorii

Pedaly jsou vybaveni gumovymi pasky

rozméry po sestaveni: cca 42 x 51 x 25 cm

4. RECUMBENT 3 ks

Sedaci magnelicky rotoped, manualni nastaveni zatéze, polohovatelny sedak, opérka zad.

Technicka specifikace

Mechanika:

Kvalitni ramova konstrukce s nosnos(] min. 120 kg

Odolné, prémiové lakovani pro dokonaly vzhled stroje

Kalibrovany setrvaénik o hmotnos( cca 6 kg

Sitka pedald min. 210 mm

Kvalitni konstrukce a loziska na $lapacim stfedu

Dlouha zivotnost a zcela chy chod.

Minimalni naroky na udrzbu diky jednoduché a diimysIné konstrukci stroje

Vyrovnavace nerovnos(] podlahy na nozickach stroje pro maximalni stabilitu

Komfort a ergonomie

Nastavitelné rozsahy pro nastaveni op[Imalni polohy posedu pro drobné i vy$Si postavy

Pohodlny, mékéeny a tvarovany sedék i pro delsi sezeni

Ergonomicky tvarovana zadova opérka.

Bezpecné a jednoduché nastaveni sedla dle vysky postavy pro pohodiny posed (rozsah vzdalenos(]
stfed sedla > pedaly je v rozsahu min. 70 az 100 cm)

Manualni regulace odporu od nuly do maxima prostfednictvim oto€ného regulatoru se stupnici
Transportni kolecka

Soucas(J: Tréninkovy pocitac:

Piehledny LCD displej o velikos(] min. 3,5" — vyobrazovat data o tréninku

Méfené udaje minimalné:

- Cas, rychlost, pocet otacek za minutu, ujetd vzdalenost, spélené kalorie, celkovd naakumulovana
vzdalenost

- Funkce SCAN: postupné zobrazovani v§ech nacitanych hodnot



- Tréninkové rezimy: Manudlni program, s moznos(l nastaveni doby tréninku, odpoc¢tu zvoleného
¢asu, vzdalenos(, kalorii, nebo maximalni tepové frekvence
- Snimani tepové frekvence pfes dlariové snimace na madlech stroje.

- Drzak na tablet ¢i smartphone

Ostatni parametry:

Rozmeéry stroje: (d x § x v): cca 145 x 65 x 115 cm

Rozmér zakladny stroje (d x §): cca 135 x 50 cm

Odpoveéd €. 1.:

Zadavatel dékuje tazateli za podnétny navrh, ktery vSak neni mozno v tuto chvili, kdy probiha
zadavaci Ihata vefejné zakazky, jakkoliv brat v ivahu a ménit podstatnym zplsobem zadani vefejné

zakazky, coz by mohlo mit pravni dopady do kone¢ného vyhodnoceni vefejné zakazky.



